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یک تابع( Convexity)تحدب 

تابع« تحدب»

:اگراست ( Convexیا محدب )Strictly convexیک تابع، اکیداً محدب 

Z(x).تابع قرار گیرند( بالاتر یا روی)واصل دو نقطه دلخواه، بالاتر خط تمام نقاط 

x

Strictly Convex
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تابع« تحدب»

Z(x)

x

Non−Convex
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تابع« تحدب»

Z(x)

x

استConvexتابع خطی، 
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Z(x1,x2)

x1

x2

فضای
بعدی2

Strictly Convex

تابع« تحدب»
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Z

x1

x2 1 2 1 2( , ) 5f x x x x  

تابع« تحدب»

استConvexتابع خطی، 

فضای
بعدی2
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ناحیه امکانپذیر« تحدب»

(feasible Region)یک ناحیه امکانپذیر ( Convexity)تحدب 

:اگراست convexیک ناحیه، محدب 

.دلخواه ناحیه، داخل ناحیه قرار گیرندواصل دو نقطه خط تمام نقاط 
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x

1 3x 

ناحیه متشکل از محدودیتهای خطی
(استConvexناحیه )

1 3

ناحیه امکانپذیر« تحدب»

ناحیه
بعدی1
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x

اعداد صحیح: ناحیه امکانپذیر
(نیستConvexناحیه )

1 2

ناحیه امکانپذیر« تحدب»

ناحیه
بعدی1

𝑥 ∈ 𝐼𝑛𝑡𝑒𝑔𝑒𝑟

.تمام نقاط خط واصل دو نقطه دلخواه ناحیه، داخل ناحیه قرار نمی گیرند

3 4 5 6
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ناحیه امکانپذیر« تحدب»

ناحیه
بعدی2

x1

x2

ناحیه خطی نیست
ولی محدب است
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ناحیه امکانپذیر« تحدب»

ناحیه
بعدی2

x1

x2

ناحیه محدب نیست
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ناحیه امکانپذیر« تحدب»

ناحیه
بعدی2

x1

x2

استناحیه محدب 
(خطیمتشکل از محدودیتهای )
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𝒙𝟏𝒙𝟐اعداد صحیح در صفحه : امکانپذیرناحیه 
(نیستConvexناحیه )

(𝑥1, 𝑥2) ∈ 𝐼𝑛𝑡𝑒𝑔𝑒𝑟
ناحیه

بعدی2

x1

x2

محدودیتهای خطی

محدودیتهای معرف
Integrality

ناحیه امکانپذیر« تحدب»


